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Il rilevamento nell’Automazione
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Le differenti tecnologie di Rilevamento

TECNOLOGIA PUNTI FORTI PUNTI DEBOLI APPLICAZIONI
* Sicurezza di rilevamento » Usura parti meccaniche
ELETTRO- » Semplice messa in opera « Segnale di uscita lento | « Rilevamento di oggetti non
MECCANICA * Rilevamento tramite danneggiabili dal contatto fisico

contatto fisico

ELETTRONICA
INDUTTIVA

* Rilevamento senza contatto
* Buon adattamento ad
ambienti industriali

* Limitata ai soli metalli
» Portata limitata

* Rilevamento di oggetti metallici

ELETTRONICA
CAPACITIVA

* Rilevamento senza contatto
* Rilevamento anche di
materiali isolanti

* Messa in opera
complessa
* Portata limitata

* Rilevamento sia di oggetti
conduttori che isolanti

ELETTRONICA
FOTOELETTRICA

* Rilevamento senza contatto
* Portata elevata

* Rilevamento di qualsiasi
materiale

» Cattivo adattamento
ad ambienti difficili

* Rilevamento di qualsiasi oggetto

ELETTRONICA
ULTRASONICA

* Rilevamento senza contatto
* Portata elevata

* Buon adattamento ad
ambienti difficili

* No lettura materiali
fonoassorbenti
 Cattivo adattamento
in atmosfere anormali

* Rilevamento di qualsiasi oggetto

Schpeider




Le a

pplicazioni tipiche del Rilevamento

Tipo di applicazione

Caratteristiche dell’applicazione

Rilevamento
di particolari
di macchine

Rilevamento di
camme, staffe,
pignoni, etc.

-

Caratteristiche note :
distanza, temperatura, etc.

Natura del pezzo nota :
metallo, plastica

Rilevamento molto
preciso e distanze
minime (mm.)

Rilevamento
legato alla
movimentazione

Rilevamento di
guide, ruote,
vagoni, etc.

Caratteristiche note :
distanza, temperatura, etc.

Natura del pezzo nota :
metallo, plastica

Rilevamento poco
preciso e distanze
medie (cm.)

Rilevamento
legato
all’imballaggio

Rilevamento di

oggetti vari, etc.

Caratteristiche note ma
molto differenti da una
applicazione all’altra

Natura degli oggetti molto
variabile

Rilevamento poco
preciso e distanze
molto variabili
(damm.am.)

Rilevamento

Rilevamento di

Caratteristiche note ma

Rilevamento non

legato al persone, = con distanza di rilevamento preciso e distanze
terziario veicoli, etc. molto variabile massime (m.)
Schneider

0Electric




Le applicazioni tipiche dei prodotti di Rilevamento

Applicazioni

Famiglia prodotto

Rilevamento di
particolari di
macchine

Rilevamento legato
alla movimentazione

Rilevamento legato
all’imballaggio

Rilevamento legato
al terziario

Finecorsa

Interruttori di
prossimita induttivi

Interruttori di
prossimita capacitivi

Interruttori
fotoelettrici

Interruttori ad
ultrasuoni

Schneider



Le diverse tecnologie presenti
sul mercato del Rilevamento elettronico

- SENSORI DI PROSSIMITA’ INDUTTIVI

- SENSORI DI PROSSIMITA’ CAPACITIVI
- SENSORI FOTOELETTRICI

- SENSORI AD ULTRASUONI

- SENSORI MAGNETICI REED

- SENSORI AD EFFETTO HALL

- SENSORI MAGNETICI A RILUTTANZA VARIABILE
- SENSORI AD INFRAROSSO PASSIVO
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Settori applicativi

Nastri trasportatori Confezionamento Agroalimentare Trattamento acque

Barriere a tubo

Fotocellule Forcelle Forcelle Pressostati
Ultrasuoni Fotocellule Ultrasuoni Trasduttori
Ultrasuoni Sensori di visione Ultrasuoni
RFID
-

/Qf-')
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Settori applicativi

—

Applicazioni mobili Carriponte Ascensori Settore ferroviario
Finecorsa . . .
. Finecorsa Finecorsa Finecorsa
Pressostati Fotocellule Induttivi p .
Trasduttori nduttivi ressostati

i ¥
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Esempio di nastro trasportatore

) {l | Rilevamento
PR i dell’oltrecorsa
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(' . .l 1. particolare colorato

Rilevamento di un oggetto

v Rilevamento della
l i | presenza di un pallet

transparente, tipo PET 0 PVC | ;
T e _ ricoperto di pellicola
; 'h : Rilevamento di oggetti in PET
; / . di piccole dimensioni .
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{ ;: ikl | ey ™ | | |
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Esempio di impianto
farmaceutico - alimentare

Sensore di
Sensore di colori .
a fibre ottiche L_@

pressione
Finecorsa

Finecorsa

Sensore ad
ultrasuoni

Sensore induttivo
a portata aumentata

Barriera
di sicurezza

Finecorsa di miniatura
Sensore induttivo l

in acciaio inox

Sensore induttivo
a portata standard
1

Ripartitore passivo Encoder incrementale

Lifels On | Schneider
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Esempio di impianto per
iImballaggio - movimentazione

Sensore di

Interruttore di sicurezza

. | pressione a chiave con bobina
AN
Ripartitore passivo lu 1
€l
. Inkerruttore Fotocellula a
dilsicurezza riflessione diretta
Interruttore = a chiave laser
: di sicurezzza
magnetico
MRS  codificato
Amplificatore per
fibre ottiche Sy 5
: Vi Interruttore di
RS i sicurezza a fune
A , @
<

Fotocellula a
sbarramento

Sensore

Lettore di capacitivo

tacche

Fotocellula
miniatura

Finecorsa
miniatura
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Esempio di applicazione mobile
©

o ]
2 Monitoring position of
operating mechanism

o

Detecting and
controlling fork end
travel position

2]

Monitoring and
regulating hydraulic
pressure

|
f=

SR

©
2
g )
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Controlling wheel
position

o=
I
)

Detecting the
distance between
the two forks

Schneider
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Esempio di applicazione di sollevamento

(2]

Detecting specific
position for overload or
overtorque control

Detecting a hoist
overspeed

(3]

Detecting an over travel
of trolley movement

Detecting rotation
position

Detecting stop and slow
down of the horizontal
movement and any
other particular trolley
position
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Esempio di applicazione di sollevamento

Detecting an over up
of the vertical movement

Detecting stop and slow
down of the horizontal
movement and any other
particular trolley position

Detecting stop and slow
down of the hoisting
movement

Detecting an
other crane.

Anticollision

function

h)
Detecting an over travel
Detecting a hoist of trolley movement

Detecting an over travel
of translation movement

overspeed
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